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摘要!对地震动作用下消能构件"油阻尼器#的动力可靠性分析%建议了一种简化的动力可靠度分析方法& 首先基
于首次超越破坏准则%采用极值分布描述建立了消能构件动力可靠度的等价功能函数表达%定义了消能构件响应
的安全裕量'然后采用点估计法计算安全裕量的统计矩%并结合四阶矩方法求解消能构件的动力可靠度%最后%以
受到地震动作用的一栋钢结构行政楼的油阻尼器动力可靠度问题为例%采用建议方法分析了油阻尼器撞击失效的
动力可靠性问题%计算结果表明了建议方法的可行性和适用性&
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引FF言

工程结构在地震期间是否安全可靠%是国内外众
多学者和工程人员广泛关注和长期深入研究的问题&

为了抑制地震作用下结构的振动%确保结构震后的工
作性态%自$%世纪4%年代以来%种类众多的消能减震
技术相继提出并广泛应用于新建结构或既有结构的
抗震加固和改造%如日本隔震协会$%#$年的统计(#)

%

共有超过$&%%栋的商业或住宅建筑以及超过6^%%栋
的独栋住宅采用了隔震结构体系%超过"0%栋建筑采
用了消能减震控制技术& 消能减震技术通过采用隔
震构件或耗能构件改变结构的振动特征或增加结构

体系的耗能能力%减少地震动对结构体系的破坏%进
而增加结构地震期间的存活能力&

地震是一种随机现象%由于地震发生的时间$地
点和传播都具有强烈的不确定性%地震引起的地面运
动具有强烈的随机性($)

%同时%工程结构自身的材料
参数$几何参数及力学模型亦具有一定的不确定
性(6)

%这就要求消能减震构件在结构设计基准期内应
具有良好的变形能力和耗能能力%而且也应具备一定
的富余度%如我国0建筑抗震设计规范1 "Z10%%##-

$%#%#

(!)及0建筑消能减震技术规程1 "TZT$"4-

$%#6#

(0)中对消能构件的极限位移"速度#应不小于罕
遇地震下消能构件最大位移"速度#的#+$倍的规定'

对罕遇地震作用下的消能减震结构的消能构件不应
丧失功能$不退出工作的性能要求& 满足规范设计要
求的消能减震结构%通常认为消能构件在设防地震或
罕遇地震的作用下仍然能按设计时期望的工作性能
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正常工作%然而%$%##年6月##日发生的日本东北地
区太平洋近海地震%在震后调查中发现%一些隔震结
构的隔震垫和消能减震结构的消能构件发生了严重
的损伤和破坏%表明了消能构件具有工作极限状态%

需要研究消能构件在罕遇地震作用下的动力可靠性
问题&

本文以一栋设置了油阻尼器的钢结构行政楼为
例%考察了油阻尼器撞击失效的动力可靠性问题& 基
于首次超越破坏准则%采用极值分布描述建立了油阻
尼器动力可靠度的等价功能函数表达%定义了动力响
应的安全裕量%最后%结合简洁高效的四阶矩方法求
解油阻尼器的动力可靠度&

GFJGG地震中钢结构行政楼的油阻尼器震害
案例
''薛松涛等首次报道了在日本6*##地震中一栋̂
层钢结构行政楼的油阻尼器失效的案例(&)

& 该行政
楼位于日本宫城县仙台市%始建于$%%6年%高6!+$8$

长!^8$宽"+&8%地下一层为钢筋混凝土结构%地上八
层为混凝土预制楼板的钢结构%如图#所示& 为了提
高结构的抗震性能%有$种不同行程共计0&个的油阻
尼器安装于该栋行政楼%一层的油阻尼器工作行程为
#&88" m^88#%三至八层的油阻尼器工作行程为
^88" m088#%括号内为活塞的缓冲行程%目的是为
了避免缸体与支座的碰撞&

图GF位于日本仙台的油阻尼器钢结构行政楼
M3=IGF%;:39352/02369?>34;39= D327

634;0:.8/539S89;03!32B) +0.09

设置的油阻尼器经历了多次不同强度的地震%通
过对监测数据的分析表明了该类油阻尼器具有良好
的工作性能和能量耗散能力& 然而%$%## 年6 月##

日发生的地震%这些阻尼器并没有如设计人员所期望
在的地震发生中发挥作用%其中%一层的̂组油阻尼器
完全破坏%如图$"@#所示%三层$四层油阻尼器的密封
材料发生严重的磨损%油液完全泄漏%油阻尼器功能

'

"<#完好的油阻尼器 "@#破坏的油阻尼器
图HF完好及破坏的油阻尼器

M3=IHF#9201209;;0:0=8;634;0:.8/5

丧失&

文献(4)通过系统识别的方法建立了该结构的近
似模型%并对阻尼器破坏的原因进行了重演& 基于文
献(4)的近似模型%本文引入结构参数的不确定%考察
该油阻尼器在6##地震中的撞击失效问题&

HF油阻尼器撞击失效的动力可靠性问题及等
价描述
''不失一般性%假定该钢结构的动力响应控制方程
如下
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式中!!分别为结构质量矩阵%+

E

为结构恢复力矩阵%

与结构自身的刚度和阻尼$油阻尼器的附加刚度和阻
尼有关' 1

**
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$ =为加速度$速度和位移向量'+为地
震动激励向量'

*

/

为与结构参数有关的向量'
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为与
地震动激励参数有关的向量%本文只考虑
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的不确
定性&

在一定的初始条件下%式"##的解答存在且唯
一%即
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则各层油阻尼器的位移响可表示为!
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采用首次超越破坏准则%在时间区间(%%7)%油阻
尼器动力位移响应的可靠度问题可描述为
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式中!
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为安全域%?R+*,为随机事件的概率%

8

0

"7#为动力可靠度指标%是时间参数7的函数%表示
结构在7时刻处于安全状态的概率&

具体地%考虑油阻尼器双侧撞击失效问题%取对
称双侧限指标%式"!#进一步表示为
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式中!S为油阻尼器工作行程界限值%第# 层取为
$!88%其他各层均为#688&

考虑时间区间(%%7)内油阻尼器位移响应的极
值%即
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则式"0#可改写为
8"7# 2?R+*
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其中%对于给定的时间参数7% *

0

"

*

%7# 为一个随机变
量%称极值变量%余同& 若已知*

0

"

*

%7# 的概率密度
分布%则可通简单的数值积分计算结构动力可靠度%

式"4#可称为结构动力可靠度的等价极值分布描述&

式"4#的解答涉及结构动力分析%数值模拟方法
计算量庞大%工程应用不便'概率密度演化方法(^5")计
算精度较高%但对多变量情形%样本点数量较多%计算
耗时& 本着简洁$高效和精确的原则%本文引入四阶
矩方法(#%5#$)求解结构动力可靠度&

JF基于等价极值分布描述的油阻尼器撞击失
效的动力可靠度分析
''据式"4#%可定义油阻尼器动力可靠度的等价功
能函数表达!
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其中% ;
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%7#可理解为油阻尼器位移响应的安全裕
量%对于给定的时间参数7%亦为一随机变量& 当
;

0

"
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%7# Z% %油阻尼器处于安全状态'当;

0

"

*

%7# 2

% %油阻尼器与支座接触'当;

0

"

*

%7# \% %油阻尼器
与支座发生撞击%表示油阻尼器失效&

一般而言%四阶矩方法计算式"^#动力可靠度包
含两个步骤!油阻尼器位移响应的安全裕量的统计矩
估计%即;"

*

%7#的前四阶中心统计矩'基于对响应量
的分布假设和统计矩%计算油阻尼器的动力可靠度及
失效概率&

JIGF油阻尼器位移安全裕量的统计矩估计
点估计法(#65#&)是随机系统分析的简便且有效的

方法之一%可以直接给出安全裕量;
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不失一般性% ;
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%7#统计矩计算公式可表示为
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%7#的均值和T阶中心矩'
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为
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式""#涉及高维积分问题%可通过引入函数近似
模型(#45#^)

%实现高维积分向一维积分或低维积分的转
换%如引入单变量函数近似模型%即
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%7#的均值$方差$三阶中心矩及四阶中心矩%

为简化积分运算%可引入标准正态空间的Z<HEE5

=̀A8D.=积分公式%其各阶统计矩的点估计为
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正态向量空间的映射向量%5
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为Z<HEE5̀=A8D.=积
分节点坐标值和权系数%Y为积分节点数%其取值与响
应函数的非线性程度有关%一般取Y

+

0%表#给出了
常用的积分节点坐标值及权系数&

表GF常用的)0>55E"8/:328积分节点坐标值和权系数
K0?48GFKB.31043928=/04.63925?
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积分节点数Y

坐标值5

T

坐标值D

T

% %+0666666

0 y#+600&$&$ %+$$$%40"
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式"###表达简洁%计算简便%计算量小%在结构随
机分析及可靠度分析中得到广泛的应用%相关的研究
表明%该方法对多数的工程问题是适用的%满足工程
结构对计算精度的要求&

JIHF油阻尼器动力可靠性分析的四阶矩方法
获得安全裕量;
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*

%7#的前四阶统计矩后%可结
合四阶矩矩方法进行可靠度评估%如%基于]=<AE)I分
布族四阶矩方法$基于?<8@G<分布四阶矩方法及基
于立方正态分布的四阶矩方法(#$)等%本文采用基于
LGM=S)A.O展开的四阶矩方法(#%)
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"*#为标准正态累积分布函数的逆函数&

LF油阻尼器撞击失效的动力可靠度分析的数
值实现
''取$%##年6月##日距离该栋结构0%8处的地震
动观测记录动作为外激励输入量%基于文献(4)的近
似模型%并取楼层质量密度为随机变量%假定随机变
量相关系数为%+#%表$给随机变量的分布类型及参
数& 考察第#层$第6层和第!层油阻尼器的撞击失
效的动力可靠度问题&

表HF随机变量及其分布参数
K0?48HF*09;6:O0/30?48509;;352/3?>2369.0/0:828/5

随机变量 分布类型 均值 变异系数
"
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"# h!层# 对数正态
$+0!^ c#%
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"0 ĥ 层# 对数正态
$+0!^ c#%
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%+%0
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采用本文建议方法计算其动力可靠度%计算步骤
如下!

首先%选取区间(%%7)及积分节点Yo4%样本总数
量为$ c4 m# o#0个&

然后%进行样本点的确定性结构动力响应分析%

三层油阻尼器的位移响应的样本集合如图6所示'遍
历区间(%%7)%确定油阻尼器的位移响应的极值%图!

给出了样本的油阻尼器位移响应的极值随时间参数7
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的变化规律%不难看出位移极值是时间参数7的单调
递增函数'随时间增长%质量密度的差异所导致油阻
尼器极值响应的差异得到逐步的放大%第#层差异最
大'同时表明结构层质量评估的精度显著影响油阻尼
器位移极值的估计精度&

其次%由式"#4#计算样本的等价功能函数响应
值%由式"#$#及式"###计算前四阶中心矩&

最后%由式"#!#及式"#0#计算油阻尼器的失效概
率& 图0给出了建议方法计算的油阻尼器的失效概率

随时间7的变化规律%其中%6&E左右第!层阻尼器率
先失效%即%该层油阻尼器最大位移值达到#688的概
率为#%%l%同时%第# 层阻尼器失效的概率约为
^%l%第6层阻尼器则处于安全状态'!$ h!6E之间第
#层与第6层油阻尼器相继失效& 图0计算结果也说
明了原结构第#层$第6层及第!层油阻尼器遭到破
坏或丧失功能的可能性&
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PF结论

对地震动作用下消能减震构件的动力可靠性分
析%建议了一种简化的动力可靠度分析方法& 基于首
次超越破坏准则%建立了消能减震构件动力可靠度的
等价功能函数表达%并结合简化四阶矩方法求解消能
减震构件的动力可靠度及相应失效概率%最后%以受
到地震动作用的一栋钢结构行政楼的油阻尼器动力
可靠度问题为例%采用建议方法分析了油阻尼器撞击
失效的动力可靠性问题%计算结果表明了建议方法的
可行性和适用性&
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